
늘봄(방과후)학교 ( 로봇과학 ) 프로그램 ( 9 )월 지도 계획
                                                                                              

   

                                                                             이리모현초등학교

수강인원 1부 (23명) 지도강사  

지도시간 14:00 ~ 14:40 교육장소 2층 영어실

지도기간  2024년 09월 01일 ~ 2024년 09월 30일 (7차시) 지도요일 화, 목

지도목표
 각 단계별 로봇조립 완성뿐 아니라 전자부품의 작동원리와 동작 프로그램의

오류를 찾아 해결한다.

차시별 지도 계획

월 일 주 제 학습 내용 비고

9

3
투석기로봇

캐터펄트

⦁투석기의 한 종류인 캐터펄트에 대해 알아보기

⦁부품이 조립되는 위치와 방향에 주의하며 캐터펄트 

조립하기

상황에 따라 

계획안

내용이 

변경될 수 

있습니다. 

진도에 따라

1:1 개별 

지도합니다.

5

⦁캐터펄트로 물체를 발사해보면서 캐터펄트의 동작원리 

이해하기 

⦁지레의 원리와 지레를 이용한 투석기 원리에 대해 

알아보기 

10
변신로봇

티봇

⦁영화 외 내가 본 변신하는 로봇에 대해 이야기해보기

⦁서보모터의 조립 방향과 축의 방향에 주의하며 티봇 

조립하기

12

⦁티봇을 동작시켜보면서 변신하는 원리 알아보기

⦁티봇을 이용하여 장애물을 피해 목적지까지 도착하는 

경주 열어보기

19
운반로봇

리프트그랩

⦁우리 주변에는 어떤 운반 로봇이 있는지, 운반 로봇의 

필요성에 대해 이야기해보기

⦁필요한 부품을 확인 후, 리프트그랩 조립하기

24

⦁리프트그랩을 동작시켜보면서 동작원리 이해하기

⦁구조화 프로그램의 순차 구조, 조건 구조, 반복 구조 

알아보기

26

6연발 장갑차

아머드
⦁장갑차의 특징에 대해 알아보기(차륜식&궤도식)

⦁조립 시 주의사항을 알고, 조립도를 보면서 아머드 

조립하기

⦁아머드를 이용하여 고무줄을 발사하면서 동작원리 

이해하기



늘봄(방과후)학교 ( 로봇과학 ) 프로그램 ( 9 )월 지도 계획
                                                                                              

   

                                                                             이리모현초등학교

수강인원 2부 (23명) 지도강사   

지도시간 14:50 ~ 15:30 교육장소 2층 영어실

지도기간    2024년 09월 01일 ~ 2024년 09월 30일 (7차시) 지도요일 화, 목

지도목표
 각 단계별 로봇조립 완성뿐 아니라 전자부품의 작동원리와 동작 프로그램의

오류를 찾아 해결한다.

차시별 지도 계획

월 일 주 제 학습 내용 비고

9

3
투석기로봇

캐터펄트

⦁투석기의 한 종류인 캐터펄트에 대해 알아보기

⦁부품이 조립되는 위치와 방향에 주의하며 캐터펄트 

조립하기

상황에 따라 

계획안

내용이 

변경될 수 

있습니다. 

진도에 따라

1:1 개별 

지도합니다.

5

⦁캐터펄트로 물체를 발사해보면서 캐터펄트의 동작원리 

이해하기 

⦁지레의 원리와 지레를 이용한 투석기 원리에 대해 

알아보기 

10
변신로봇

티봇

⦁영화 외 내가 본 변신하는 로봇에 대해 이야기해보기

⦁서보모터의 조립 방향과 축의 방향에 주의하며 티봇 

조립하기

12

⦁티봇을 동작시켜보면서 변신하는 원리 알아보기

⦁티봇을 이용하여 장애물을 피해 목적지까지 도착하는 

경주 열어보기

19
운반로봇

리프트그랩

⦁우리 주변에는 어떤 운반 로봇이 있는지, 운반 로봇의 

필요성에 대해 이야기해보기

⦁필요한 부품을 확인 후, 리프트그랩 조립하기

24

⦁리프트그랩을 동작시켜보면서 동작원리 이해하기

⦁구조화 프로그램의 순차 구조, 조건 구조, 반복 구조 

알아보기

26

6연발 장갑차

아머드
⦁장갑차의 특징에 대해 알아보기(차륜식&궤도식)

⦁조립 시 주의사항을 알고, 조립도를 보면서 아머드 

조립하기

⦁아머드를 이용하여 고무줄을 발사하면서 동작원리 

이해하기



늘봄(방과후)학교 ( 로봇과학 ) 프로그램 ( 9 )월 지도 계획
                                                                                              

   

                                                                             이리모현초등학교

수강인원 3부 (22명) 지도강사  

지도시간 15:40 ~ 16:20 교육장소 2층 영어실

지도기간     2024년 09월 01일 ~ 2024년 09월 30일 (7차시) 지도요일 화, 목

지도목표
 각 단계별 로봇조립 완성뿐 아니라 전자부품의 작동원리와 동작 프로그램의

오류를 찾아 해결한다.

차시별 지도 계획

월 일 주 제 학습 내용 비고

9

3
투석기로봇

캐터펄트

⦁투석기의 한 종류인 캐터펄트에 대해 알아보기

⦁부품이 조립되는 위치와 방향에 주의하며 캐터펄트 

조립하기

상황에 따라 

계획안

내용이 

변경될 수 

있습니다. 

진도에 따라

1:1 개별 

지도합니다.

5

⦁캐터펄트로 물체를 발사해보면서 캐터펄트의 동작원리 

이해하기 

⦁지레의 원리와 지레를 이용한 투석기 원리에 대해 

알아보기 

10
변신로봇

티봇

⦁영화 외 내가 본 변신하는 로봇에 대해 이야기해보기

⦁서보모터의 조립 방향과 축의 방향에 주의하며 티봇 

조립하기

12

⦁티봇을 동작시켜보면서 변신하는 원리 알아보기

⦁티봇을 이용하여 장애물을 피해 목적지까지 도착하는 

경주 열어보기

19
운반로봇

리프트그랩

⦁우리 주변에는 어떤 운반 로봇이 있는지, 운반 로봇의 

필요성에 대해 이야기해보기

⦁필요한 부품을 확인 후, 리프트그랩 조립하기

24

⦁리프트그랩을 동작시켜보면서 동작원리 이해하기

⦁구조화 프로그램의 순차 구조, 조건 구조, 반복 구조 

알아보기

26

6연발 장갑차

아머드
⦁장갑차의 특징에 대해 알아보기(차륜식&궤도식)

⦁조립 시 주의사항을 알고, 조립도를 보면서 아머드 

조립하기

⦁아머드를 이용하여 고무줄을 발사하면서 동작원리 

이해하기


